MÉMOIRE SUR LE SYSTÈME DE VALEURS, ETC. 359 Lorsque, pour déterminer un élément inconnu, par exemple une longueur, un angle, etc., on a fait un grand nombre d'observations ou sur ces éléments eux-mêmes, ou sur d'autres quantités qui en dépendent, alors chaque observation prise à part détermine une valeur particulière de l'élément. Si l'on a déjà conclu, soit des observations que l'on considère, soit d'autres observations faites antérieurement, une valeur approchée de l'élément, pour déduire de cette valeur la véritable, il suffira d'y ajouter une petite correction que l'on peut désigner par la variable œ. Chaque observation, prise séparément et considérée comme exacte, détermine une valeur particulière de la correction. Mais si, au lieu de considérer cette équation comme exacte, on suppose qu'elle soit en erreur sur le résultat vrai d'une certaine quantité, alors la correction à faire, ou(la variable x qui la représente, deviendra fonction de cette erreur, et réciproquement. Par suite, l'erreur de chaque observation pourra en général être exprimée par une série ordonnée suivant les puissances de la variable, et dans laquelle, vu la petitesse do la correction à faire, on pourra s'arrêter à la première puissance de celle-ci. Cette erreur sera donc représentée par un binôme, dont le premier terme sera constant, et dont le second renfermera seulement la première puissance de la variable x. Si les observations données doivent servir à déterminer plusieurs éléments au lieu d'un seul, en désignant les corrections respectives de ceux-ci par les variables x, j% ^, ..., on parviendra de la même manière à représenter chaque erreur par un polynôme du premier degré en &, y,
z,___Cela posé, il s'agit de trouver pour ces variables un système de
valeurs
#~£,      J™Yî,      srrzÇ,       ...,
tel que le plus grand des polynômes que Von considère, 0^ ce qui revient au même, la plus grande des erreurs qu ils représentent, devienne, abstraction faite du signe, un minimum.
Le problème se simplifie considérablement,, lorsque les polynômes qui représentent les erreurs sont deux à deux égaux .et de signes contraires. Alors, en effet, pour des valeurs déterminées des variablesdx,
